Budowa pomostu rekreacyjnego o konstrukcji stalowej z pokryciem z desek
kompozytowych oraz balustradami drewnianymi.

1. WYMAGANIA OGOLNE
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych zwigzanych z realizacja pomostu rekreacyjnego posadowionego
na palach stalowych.

1.2. Zakres robot objetych SST
Zakres obejmuje:

Roboty przygotowawcze i pomiarowe
Wykonanie pali / filaréw stalowych

Montaz konstrukcji stalowej nosnej
Wykonanie podkonstrukcji pod nawierzchnie
Montaz desek kompozytowych

Wykonanie balustrad drewnianych
Zabezpieczenie antykorozyjne i impregnacyjne
Roboty wykonczeniowe i porzadkowe
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1.3. Okreslenia podstawowe

o Pomost — konstrukcja rekreacyjna nad woda lub gruntem.

o Pale stalowe — elementy no$ne posadowione w gruncie.

e Deski kompozytowe WPC — elementy nawierzchniowe z tworzywa kompozytowego.
o Balustrada — element zabezpieczajacy uzytkownikow.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
2.1. Konstrukcja stalowa

o stal konstrukcyjna min. S235JR / S355
e elementy zgodne z PN-EN 10025
e $ruby klasy min. 8.8
e cynkowanie ogniowe min. 70 um
lub system antykorozyjny klasy C4/C5

Wymagane deklaracje zgodnosci i certyfikaty CE.



2.2. Deski kompozytowe

e grubo$¢ min. 22 mm

e antyposlizgowe

e odporne na UV

o klasa uzytkowa min. 3

e systemowy montaz na klipsach nierdzewnych

2.3. Balustrady drewniane

o drewno konstrukcyjne klasy min. C24
e impregnacja cisSnieniowa

e zabezpieczenie powierzchniowe

e wilgotno$¢ < 18%

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
Wykonawca zobowigzany jest do uzycia sprzetu:
e wiertnic / mlotéw do wbijania pali
e dzwigdéw / podnosnikow
e spawarek z uprawnieniami

e clektronarzedzi montazowych
e sprzetu BHP do prac nad woda

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Materiaty nalezy transportowac:
o zabezpieczone przed korozja i deformacja,

e W sposOb uniemozliwiajacy uszkodzenie elementow kompozytowych,
e drewno zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty pomiarowe
e wytyczenie osi pomostu

e kontrola rzednych
e tolerancja £10 mm



5.2. Wykonanie pali stalowych

e zgodnie z dokumentacja techniczng
e pionowos¢ < 1%
o glebokos¢ zgodnie z projektem geotechnicznym

5.3. Montaz konstrukcji stalowej

e wykonanie zgodnie z PN-EN 1090

e spoiny min. klasa C

e dokrecanie $rub momentem kontrolnym
e kontrola geometrii konstrukcji

5.4. Montaz nawierzchni

e dylatacja min. 5 mm

e rozstaw legarow zgodnie z wytycznymi producenta
e mocowanie systemowe

e zachowanie szczelin odptywowych

5.5. Montaz balustrad

e wysoko$¢ min. 110 cm
e przeswit migdzy elementami < 12 cm
o trwale zakotwienie do konstrukcji

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontroli podlega:

e zgodno$¢ materiatdéw z dokumentacja
e jako$¢ cynkowania / powtok

e jakos$¢ spoin

e prawidlowo$¢ montazu desek

e stabilnos$¢ balustrad

e 16Wnos¢ 1 poziom nawierzchni



7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiaru:

m? — nawierzchnia pomostu
mb — balustrady

szt. — pale

kg / t — konstrukcja stalowa

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr obejmuje:

odbior robdt zanikajacych (pale)
odbior konstrukcji stalowe;j

odbidr koncowy pomostu

kontrolg stabilnosci 1 bezpieczenstwa
dokumentacj¢ powykonawcza

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest:

e cenaryczattowa
lub
e cena jednostkowa wg przedmiaru

Cena obejmuje wszystkie roboty, materiaty, sprzet, zabezpieczenia 1 BHP.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1090 — konstrukcje stalowe
PN-EN 1993 — Eurokod 3

PN-EN 1995 — Eurokod 5

PN-EN 1991 — obciazenia

Prawo budowlane

Ustawa Prawo zamowien publicznych



